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Innovative, neue Serviermoglichkeiten

Professionelles Servieren, Fortbewegen und Platzieren, auch sprachgesteuert

Branchenweit erste duale SLAM-Technik

optische und auch Laser-SLAM-Steuerung

Vier wesentliche Platzierfunktionen

Ortung auf Zentimeterebene in Echtzeit, hochprazise Kartierung, verbesserte Streckenplanung,
direkte Reaktion zur Hindernisumgehung in einer halben Sekunde

Uberlegene Mobilitat - stabiler Betrieb

Mindestabstand 70 cm und selbstregulierender Betrieb

Neue Energieaustauschtechnik

12-24 Stunden Akkulaufzeit mit Schnellwechselakku

Multimediale Interaktion

Lichtinteraktion, beriihrungsempfindliche Reaktion, intelligente Mimik

Gestangeaufhangung in PKW-Qualitat

um Unebenheiten zu liberwinden, Stofle zu dampfen, fiir eine hervorragende Lauffahigkeit

Mafie 565 x 537 x 1290 mm

Gewicht 55 kg

Werkstoffe ABS / Luftfahrt-Aluminium

Aufladezeit 4,5h

Akkulaufzeit 12-24 h (austauschbarer Akku)

Rundfahrtgeschwindigkeit |0,5-1,2 m/s (einstellbar)

Gesamttraglast 40 kg

Traglast je Ablage 10 kg SIMPLY

Positionierungsmethode Visual- u./o. Laser-Positionierung ROBOTIC

E smart@simplyrobotic.at A division of LEAD-TECH Betrieb und Beratung GmbH
T +43 2682 24 560 Joseph-Haydn-Gasse 38, 7000 Eisenstadt

W www.simplyrobotic.at Official partner of f3f PUDU



